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Automatyka i robotyka/Automatic Control and 4/7
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Studia w zakresie (specjalnos¢) Profil studiéw
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Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
45 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria
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Liczba punktéw ECTS

5,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

prof. dr hab. inz. Piotr Skrzypczynski
piotr.skrzypczynski@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze z podstaw programowania,
architektury systemow komputerowych i systemow operacyjnych, podstaw automatyki, algebry liniowe;.
Powinien rowniez posiada¢ umiejetnos¢ pozyskiwania informacji ze wskazanych zrodet.

Cel przedmiotu

Poznanie problematyki sterowania i zarzadzania produkcja w systemach zautomatyzowanych oraz metod
projektowania i wdrazania systeméw automatyki w przemysle. Zapoznanie sie z metodami modelowania,
projektowania i optymalizacji zautomatyzowanych stanowisk i linii produkcyjnych, a szczegdlnie systemow
produkgcji zintegrowanej komputerowo (CAD/CAM i CIM).

Przedmiotowe efekty uczenia sie

W zakresie wiedzy:

Ma podstawowg wiedze w zakresie teorii i podstawowych metod sztucznej inteligenciji i systemdw
decyzyjnych [K1_W7 (P6S_WG)].

Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki



[K1_W21 (P6S_WGQG)].

Zna i rozumie fundamentalne dylematy wspotczesnej cywilizacji powigzane z rozwojem automatyki i
robotyki [K1_W28 (P6S_WK)].

W zakresie umiejetnosci:

Potrafi zaprojektowac¢ i praktycznie wykorzystaé proste uktady diagnostyczno-decyzyjne dedykowane
systemom automatyki i robotyki [K1_U21 (P6S_UW)].

Potrafi opracowac¢ rozwigzanie prostego zadania inzynierskiego oraz zaimplementowac, przetestowac i
uruchomi¢ go w wybranym srodowisku programistycznym na komputerze klasy PC dla wybranych
systemoéw operacyjnych [K1_U26 (P6S_UW)].

W zakresie kompetencji spotecznych:

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy; rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
doksztatcania sie — podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i
organizowac proces uczenia sie innych osob [K1_K1 (P6S_KK)].

Jest gotdow do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspdtorganizowania dziatalno$ci na rzecz srodowiska
spotecznego; ma $wiadomosc roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu (w szczegdlnosci poprzez srodki masowego przekazu)
informaciji i opinii dotyczacych osiggnie¢ automatyki i robotyki i innych aspektow dziatalnosci inzynierskiej;
podejmuje starania, aby przekazywac takie informacje i opinie w sposdb powszechnie zrozumiaty [K1_K7
(P6S_KO)].

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad: egzamin pisemny (sprawdzenie wiedzy teoretycznej) z zakresu wyktadanych zagadnien:
koncepcji, metod, algorytmow.

Laboratoria: sprawdzenie praktycznych umiejetnosci z zakresu implementacji wybranych metod
wprowadzonych podczas wykfadu, oceny ze sprawozdan.

Tresci programowe

Wyklad: Automatyzacja dyskretnych procesdéw produkcyjnych --- koncepcje automatyzacji, organizacyjne
przygotowanie produkcji, projektowanie, eksploatacja i ocena wydajnosci. Planowanie i
harmonogramowanie produkcji. Metody modelowania systemow produkcyjnych --- teoria masowej obstugi,
metody optymalizacyjne, symulacje komputerowe. Sieci Petriego --- podstawy teoretyczne i zastosowania.
Procesy wspotbiezne i synteza algorytmow sterowania bezblokadowego. Komputerowo zintegrowane
wytwarzanie i projektowanie elastycznych systemow produkcyjnych.

Laboratorium. Przeglad stanu badan i wybranych zagadnieh analizy systeméw produkcyjnych i urzadzen
automatyki elastycznej. Symulacje niektorych aspektow systemow, linii produkcyjnych i wybranych
procesow technologicznych. y

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja multimedialna, ilustrowana przyktadami
2. Cwiczenia laboratoryjne: projektowanie i symulacja systemow produkcyjnych za pomocg wybranych
programow. Ocena dzialania symulacji i sprawozdan.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta



Godzin ECTS
taczny naktad pracy 150 5,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 75 2,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 75 2,50

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




